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ABSTRAK

Konsep perancangan handlift ini menekankan kemudahan untuk
memindahkan barang dari satu tempat ketempat lain. Prinsip kerjanya handlift
sendiri adalah sebuah kereta roda empat yang dilengkapi dengan garpu ( fork )
didepannya untuk mengangkat, menurunkan dan memindahkan barang. Katrol
digunakan untuk naik turunya sebuah garpu dan pengendali handlift ini dilakukan
dari ruang kemudi, baik untuk menjalankan kendaraan maupun untuk membelokan
kendaraan hand lift ini melalui kemudi, sedangkan untuk pengangkat barang melalui
tuas-tuas menggunakan system katrol dan tali baja, alat pengontrol maju dan mundur
pada hanlift menggunakan handlif CAM STATER yang diletakan disamping
pengemudi dan untuk menyalahkan kelistrikan pada handlife menggunakan box
panel.

Didalam perancangan handlift ini, penulis menekankan efisiensi dan
kemudahan dalam konsep utama yang akan diaplikasikan kedalam suatu bentuk
rancangan bangun handlift ini. Perancangan handlift ini menggunakan system katrol
untuk menggangkat barang sedangkan untuk system penggerak menggunakan motor
listrik.

Berdasarkan dari hasil rancangan pada system katrol, didapat hasil
perhitungan untuk tiap-tiap gaya pada garpu adalah6677.5 N, untuk menghitung tali
baja didapat hasil perhitungan tegangan 22.27 N/mm’, perhitungan renggangan pada
tali baja tiap tahunnya 11.13 mm/tahun dan untuk perhitungan diameter puli nya
265.6 mm. pada pengangkat penggerak tangan (katrol) didapat kerja yang digunakan
735'N.m, Kerjayang dihasilkan opérator pada gagafg engkol 735 N.m, kerja yang
dilakukan operator pada saat gagang engkol kefika menaiki- muatan 742.4 N.m,
kecepatan pengangkat muatan 14.5 m/s dan gaya tarik 2 N. Pada perhitungan tahanan
yang terjadi pada handlift, didapat tahanan aerodinamik 12.73 N, tahanan gelinding
11,7 N tahanan tanjakan 44145 N dan untuk gaya traksi 44169.4 N. pada
perhitungan mata kait didapat momen lentur pada lengkungan bawah0.225 kg.m,

momen lentur pada pertemuan kedua sisinya 0.103 kg.m dan gaya tarik yang bekerja

pada bagian sisi 0.01125 kg.m inl milik
Kata kunci : pengangkat ( katrol), tali baja, tahanan PERPUSTAKAAN

UMB !
Harap dijaga keutuhannya |
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Abstrak

PERPUSTAKAAN UMB

ABSTRACT Harap dijaga keutuhannya

Handlift this design concept to emphasize the ease to move goods from
one place ketempat others. Principles handlift work itself is a chariot wheel which is
equipped with four forks (fork) didepannya to lift, lower and move the goods. Pulley
is used to increase turunya a fork and a handlift this wheel is made from space, either
to run a vehicle or to lift a hand membelokan vehicle wheel through this, and for
lifting goods through lever-lever system using a rope pulley and steel, the tool
controller forward and backwards hanlift on the use handlift CAM STATER placed
next to the driver and to blame the electricity handlife use the box on the panel.

Handlift in the design, the authors emphasize efficiency and convenience
in the main concepts that will be applied into the design of a building handlift this.
Design handlift use this system to tackle menggangkat goods while driving system
for electric motor use.

Based on the results of the design on the pulley system, the calculation
results obtained for each style on the forks adalah6677.5 N, to calculate the steel
cords obtained results 22:27 N/mm2 voltage calculation, the calculation renggangan
on steel rope each year 11:13 mm / year and for the calculation puli diameter is 265.6
mm. the lifting of hands (pulley) obtained the use of 735 Nm, the resulting operator
working on the crank handle of 735 Nm, the operator working at the time when the
crank handle of a cargo 742.4 Nm, speed of lifting cargo 14.5 m / s and the tensile
strength 2 N . In the calculation of prisoners that occurred in handlift, obtained
custody aerodinamik 12.73 N, 11.7 N roller custody prisoners climb to 44,145 N and
style traksi 44169.4 N. eye hook in the calculation of'available torque to the warped
curvature bawah(.225 kg.m, flexible torque at 0103 kg.m both sides and pull the
style that works on the side 0.01125 kg.m

Keywords: lifting (pulley), steel rope, prisoners
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