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DAFTAR NOTASI

Simbol Keterangan Satuan
C . Jarak sumbu poros mm
Cq ' Jarak sumbu poros rencana mm
c Indeks pegas mm
D ‘ Diameter poros ' mm
. D Diameter rata - ratalilitén pegas  mm
Dy | Diameter puli besar mm
D, Jarak bagi puli besar mm
d Diameter kawat pegas mm
de Diameter puli kecil mm
d, Jarak bagi puli kecil mm
d Diameter poros rencana mm
F _ Gaya N
f. Faktor koreksi -
g Gravitasi bumi /s’
I Arus listrik Ampere
I Momen inersia kg.cm
K Faktor tegangan Wahl -
k Konstanta pegas '
L Panjang keliling sabuk mm
| Panjang bebas pegas mm
L, Panjang padat Pigas mm

Panjang las - lasan
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M Momen lentur N.m

Me Momen lentur ekivalen N.m
m Massa ke
N Jumlah sabuk B
N Jumlah lilitan total -
n Jumlah lilitan -
ny Putaran motor penggerak rpm
n  Putaran pada poros belakang rpm
P Daya | Watt
Py Daya rencana Watt
Pou Daya yang ditransmisikan Watt
p Jarak kelonggaran kawat mm
pv Faktor tekanan maks. yang diizinkan r:fz Z.:
Q Gaya geser N
S¢ Safety factor -
T Torst N.m
T Momen puntir N.m
Te Momen puntir ekivalen N.m
v Kapasitas muatan listrik Volt
v Kecepatan m/s
W Berat N
Wi Beban bantalan ke
Beban pegas maksimum ke
Wi e
Beban rencana bantalan
" Beban tiap baut ke
W
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Beban maksimum tiap baut
Beban maksimum pada baut
Momen tahanan lentur
Tegangan lentur

Efisiensi kerja mesin
Koefisien gesek

Sudut kontak

Lendutan pegas
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Perkembangan industri yang semakin pesat menuntut kita untuk terus
mengembangkan ide - ide tentang bagaimana peralatan sederhana dengan sistem yang
serba praktis menjadi peralatan dengan sistem yang kompleks dan otomatis dapat
mendukung proses kerja. Pada saat sekarang ini, dimana biaya pergudangan dan
pengangkutan semakm mahal pula, maka untuk itu harusiah seefisien mungkin yaitu
dengan cara menempatkan barang didalam gudang dengan sebaik - baiknya dan handlift
merupakan alat yang tepat untuk menangani hal tersebut.

Didalam perancangan handlift ini, kemudahan adalah konsep utama yang akan
diaplikasikan kedalam suatu bentuk rancang bangun handlift ini. Perancangan handlift ini
menggunakan sistem katrol untuk mengangkat barang sedangkan untuk sistem
penggeraknya menggunakan motor listrik. Konsep perancangan handlift ini menekankan
kemudahan untuk memindahkan barang dari satu tempat ke tempat yang lain.

Berdasarkan dari hasil rancang bangun handlift ini, didapai hasil perhitungan
efisiensi kerja’ mesin.sebésar.88 %. Pada perhitungan daya didapat-daya masuk sebesar

120 Watt dan daya untuk meriggerakkan handlift sebesar 105,7 Watt. Pada perhitungan

sabuk V-belt didapat kecepatan linier sabuk sebesar 0,51 m/s, koefisien gesek sebesar

0,262 dan jarak sumbu poros sebesar 300 mm.

Kata kunci : Metode VDI 2221

>
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