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ABSTRACT 
 
 
 SCADA (Supervisory Control And Data Acquisition) is system for  
monitoring  and controling hardware from distance place centralized at control 
centre called Master Station. At PT PLN it is used for controlling  switchgear or 
circuit breaker and monitoring load usually current, voltage, kwh in   wide area 
distribution from distribution control centre. 
 This final project explain function of  SCADA in spesific range, for 
controlling Subtation at PT PLN (Persero). Actualy This system aplicated  from 
master station located in  APD (Area Pengatur Distribusi) office. It's very 
important using SCADA by PT PLN, because consumer in wide area  need central 
controlling system for distribution voltage. This final project in order to explain 
how SCADA work through simulation using related software and hardware. 
 This simulation can use for operating any hardware that it is useful to 
analyze the actualy system that would be estabilished or had been estabilished.  
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ABSTRAK 
 
 
 SCADA (Supervisory Control And Data Acquisition) merupakan sistem 
untuk pengawasan, memonitor dan mengontrol perangkat keras (hardware) dari 
jarak jauh secara terpusat dari satu tempat yang disebut Master Station. Pada 
instansi PLN untuk mengontrol switchgear atau circuit breaker dan memonitor 
beban misal arus, tegangan, kwh dalam  area distribusi yang sangat luas dari  satu 
kantor area pengatur distribusi. 
 Dalam Tugas Akhir ini dibahas penggunaan SCADA dalam lingkup yang 
spesifik, yaitu sebagai sistem control untuk Gardu Hubung (GH) instansi PT PLN 
(Persero). Pengoperasian sistem ini  dilakukan dari master station yang berada di 
kantor APD (Area Pengatur Distribusi). Penggunaan SCADA oleh PLN sangat 
penting, karena area konsumen yang sangat luas  memerlukan sisitem pengatuarn 
distribusi tegangan secara terpusat. Pembuatan tugas akhir ini bertujuan agar bisa 
di ketahui bagaimana  prinsip dan cara kerja SCADA melalui simulasi dengan 
software dan perangkat keras . 
 Dengan perancangan simulasi ini maka dapat digunakan untuk uji coba 
beberapa perangkat keras yang berguna untuk menganalisa system yang 
sebenarnya, baik yang akan di bangun maupun yang sudah ada. 
 
 
 
Kata kunci: Simulasi SCADA  
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