TUGAS AKHIR

PERANCANGAN ALAT PEMBUKA BALL BEARING

MENGGUNAKAN HYDRAULIC JACK 4 TON DENGAN

METODE VDI-2221

UNIVERSITAS

MERCU BUANA

Disusun oleh:
NAMA :  RINNO ANGGATHA
NIM : 41305120004

PROGRAM STUDI TEKNIK MESIN
FAKULTAS TEKNOLOGI INDUSTRI
UNIVERSITAS MERCU BUANA
JAKARTA
2010



LEMBAR PENGESAHAN

TUGAS AKHIR
PERANCANGAN ALAT PEMBUKA BALL BEARING MENGGUNAKAN

HYDRAULIC JACK 4 TON DENGAN METODE VDI-2221

Laporan Tugas Akhir ini Disusun Oleh:

NAMA : RINNO ANGGATHA
NIM : 41305120004
FAKULTAS : TEKNOLOGI INDUSTRI

PROGRAM STUDI : TEKNIK MESIN
Isi dan formatnya telah disetujui dan dinyatakan memenuhi syarat dalam

menyelesaikan Tugas Akhir pada Program Studi Teknik Mesin Fakultas
Teknologi Industri Universitas Mercu Buana

UNIVERSITAS

MERCU BUANA

Menyetujui:

Koordinator/Dosen Pembimbing Tugas Akhir

(Dr. Ir. H.Abdul Hamid, M.Eng)



LEMBAR PERNYATAAN

Saya yang bertanda tangan di bawah ini:

Nama - RINNO ANGGATHA
NIM : 41305120004
Fakultas : Teknologi Industri
Program Studi : Teknik Mesin
Universitas : Mercubuana

Menyatakan dengan sesungguhnya, bahwa tugas akhir yang saya buat ini
merupakan hasil karya sendiri dan bukan salinan atau duplikat dari hasil karya
orang lain, kecuali pada bagian yang telah disebutkan sumbernya dalam daftar

referensi.

Jakarta, Juli 2010

RINNO ANGGATHA



KATA PENGANTAR

Assalammualaikum wr.wb.

Puji syukur kehadirat Allah SWT, yang senantiasa memberikan rahmat
dan hidayah-Nya serta kesempatan yang baik dan kesehatan sehingga penulis
dapat menyelesaikan ‘“Perancangan Alat Pembuka Ball Bearing Menggunakan
Hidrolik Jack 4 Ton Dengan Metode VDI-2221".

Penulis menyadari bahwa laporan tugas akhir ini masih jauh dari
sempurna. Karena itu, segala saran dan kritik yang membangun akan senantiasa
penulis terima dengan senang hati.

Dengan segala keterbatasan, penulis menyadari pula bahwa laporan tugas
akhir ini tidak akan terwujud tanpa bantuan, bimbingan, dan dorongan dari
berbagai pihak. Untuk itu, dengan segala kerendahan hati, penulis menyampaikan
ucapan terima kasih kepada :

1. Dr. Ir Abdul Hamid, M.Eng selaku pembimbing yang telah meluangkan
waktu untuk membimbing dan mengarahkan penulis dalam menyusun
tugas akhir ini.

2. Ir. Nanang Ruhyat, MT selaku koordinator sidang sarjana jurusan Teknik
Mesin Universitas Mercu Buana.

3. Bapak- bapak dosen Teknik Mesin Universitas Mercu Buana yang telah
memberikan bimbingan dan pengajaran selama kuliah.

4. Bapak Kurniawan dan sahabat saya Agus Mulyono yang sudah banyak

membantu dalam penulisan tugas akhir ini



5. Kepada orang tua dan semua keluarga yang tercinta atas segala limpahan
kasih sayang dan kepercayaan serta dukungan berupa moril maupun
materil dan do’a yang tulus yang tiada hentinya.

6. Seluruh rekan kerja di PT. Sun Motor yang telah memberikan pengertian
dan dukungan moral kepada penulis

7. Kawan-kawan Teknik Mesin PKK- angkatan 8 yang sudah banyak
memberi dukungan dan membantu dalam berbagai hal.

8. Semua pihak yang turut memantu secara langsung dan tidak langsung
yang tidak dapat di sebutkan satu persatu tanpa mengurangi besar rasa

terima kasih dan hormat saya

Akhirul kalam, semoga rancangan alat ini bisa bermanfaat bagi mahasiswa

Teknik Mesin dan dunia industri untuk pengembangan selanjutnya.

Jakarta, Juli 2010

Penyusun

Rinno Anggatha



ABSTRAK

PERANCANGAN ALAT PEMBUKA BALL BEARING MENGGUNAKAN

HYDRAULIC JACK 4 TON DENGAN METODE VDI-2221

Hidrolik Jack merupakan alat yang dapat diaplikasikan luas diberbagai
pekerjaan dan sistem hidrolik. Perancangan alat ini merupakan salah satu bentuk
aplikasi dari hidrolik jack yang dapat digunakan secara maksimal dalam proses
penekanan untuk membuka suatu ball bearing dari porosnya atau dari rumah
bearing, dan secara umum dapat dipergunakan untuk berbagai keperluan
penekanan lainnya.

Perancangan ini menggunakan metode VDI 2221, data-data serta daftar
kehendak dari perancangan dikumpulkan dan dikelompokkan, baik yang
bersumber dari percobaan dan lapangan serta pustaka. Setelah itu data-data
tersebut dianalisa fungsi tiap bagian- bagian dan kemudian dicari prinsip
solusinya. Kemudian dari prinsip solusi tersebut, diuraikan menjadi beberapa
varian yang dapat direalisasikan, kemudian dipilih satu varian yang paling
mendekati dengan tuntutan desain.

Hidrolik Jack dengan kombinasi Meja Penekan (Rig) ini memiliki
spesifikasi gaya penekanan maksimal sebesar 43.000 N, dimana mampu
melepaskan ball bearing dengan diameter dalam (inner ring) 50 mm dengan
tekanan Kerja Silinder maksimum 210 Bar (21 MPa) dan panjang langkah
penekanan maksimal 200 mm.

Kata Kunci: Hidrolik Jack, Pompa Hidrolik, Silinder Hidrolik, Meja
Penekan (Rig)
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