
i 
 

 

TUGAS AKHIR 

 

PERANCANGAN PROTOTYPE SISTEM KONTROL PINTU AIR 

OTOMATIS  

  

 

 

Diajukan guna melengkapi sebagian syarat 

Dalam mencapai gelar Sarjana Strata Satu (S1) 

 

 
 

 

Disusun oleh : 

Nama  : Wahyu Hidayat 

    NIM  : 41410110057 

   Jurusan : Teknik Elektro 

Pembimbing  : Dr.Ir. Andi Adriansyah M.Eng 

 

 

PROGRAM STUDI TEKNIK ELEKTRO 

FAKULTAS TEKNIK 
UNIVERSITAS MERCUBUANA 

2012 

 

 

http://digilib.mercubuana.ac.id/ 



ii 
 

LEMBAR PERNYATAAN 

 

 

Yang bertandatangan dibawah ini  

Nama   : Wahyu Hidayat 

NIM  : 41410110057 

Jurusan  : Teknik Elektro 

Fakultas  : Teknik  

Judul Skripsi  : Perancangan Prototype Sistem Kontrol  

                          Pintu Air Otomatis 

 Dengan ini menyatakan bahwa hasil penulisan Skripsi yang telah saya buat 

ini merupakan hasil karya sendiri dan benar keasliannya. Apabila ternyata 

dikemudian hari penulisan skripsi ini merupakan hasil plagiant atau penjiplakan 

terhadap karya orang lain, maka saya bersedia mempertanggungjawabkannya 

sekaligus bersedia menerima sanksi berdasarkan aturan tata tertib di Universitas 

Mercubuana. 

 Demikian, pernyataan ini saya buat dalam keadaan sadar dan tidak 

dipaksakan. 

 

        Penulis 

 

 

    ( Wahyu Hidayat ) 

 

 

http://digilib.mercubuana.ac.id/ 



iii 
 

  
 

http://digilib.mercubuana.ac.id/ 



iv 
 

ABSTRAK 

 

Rancang bangun system kontrol pintu air otomatis berbasis mikrokontroler 
ATMega8535 merupakan sistem monitoring dan pengaturan yang dapat 
membantu operator penjaga pintu air dalam menjalankan tugasnya. Sehingga 
jumlah debit air didalam kawasan dapat terkendali dengan baik 

 
Sistem ini terdiri dari rangkaian sensor, motor, pompa dan mikrokontroler. 

Cara kerja sistem ini adalah saat air naik ataupun turun akan memberikan 
perubahan pada sensor. Perubahan data tersebut akan menjadi input bagi 
mikrokontroller yang kemudian diolah untuk menghidupkan motor untuk mebuka 
ataupun menutup, serta mengaktifkan pompa dan buzzer. Sistem kontrol pintu air 
otomatis ini ditambahkan pula sensor untuk mendeteksi kondisi air disungai, jika 
air sungai meluap akibat curah hujan yang tinggi maka pintu air secara otomatis 
pula akan menutup sampai kondisi sungai kembali normal. 

 
Dari hasil analisa percobaan yang dilakukan, dapat dikatakan bahwa 

sistem dapat  bekerja dengan baik yaitu pada percobaan modul sensor didapat 
bahwa modul  memberikan logic 0 pada saat led tidak terhalang dan memberikan 
logic 1 pada saat led terhalang dan modul mikrokontroller baik hardware maupun 
software bekerja sesuai dengan fungsi yang diharapkan. 

 
 
 

Kata kunci : Jumlah debit air, sensor, mikrokontroller, pintu air, curah hujan. 
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