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ABSTRAK 

  

Perancangan tugas akhir ini meliputi tahap perancangan dan realisasi alat ukur 

tinggi badan yang berbasis mikrokontroler ATMega 16A. Alat ini berhasil 

direalisasikan atas keinginan dan sifat manusia yang selalu ingin maju, ingin lebih 

baik dari sebelumnya.  

Tujuan utama dari perancangan ini adalah untuk mengurangi faktor kesalahan 

manusia dalam melakukan pengukuran dan menghemat waktu dalam proses 

pengukuran. Alat ukur tinggi badan ini di harapkan membantu pelayanan yang 

mengaharapak kecepatan dan keakuratan seperti medis 

Berdasarkan hasil pengujian secara keseluruhan, alat ukur tinggi badan ini dapat 

berfungsi dengan baik, indikasinya antara lain sensor ultrasonik dapat mendeteksi 

adanya objek berupa badan dan perangkat suara dapat menyajikan keluaran yang 

sama dengan keadaan sebenarnya walaupun masih belum akurat. Perangkat keras 

dan perangkat lunak terintegrasi dengan baik ketika dilakukan pengujian 

fungsional sistem secara keseluruhan. 
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KATA PENGANTAR 

 

Alhamdulillahi robbil „alamiin. Segala puji saya panjatkan kehadirat Allah 

SWT atas rahmat dan hidayahnya, sehingga penyusunan Tugas Akhir berjudul 

“Alat pengukur tinggi badan dengan menggunakan sensor ultrasonic dan 

mikrokontroler Atmega 16A dengan keluaran suara” ini dapat terselesaikan 

dengan baik sebagai salah satu syarat dalam mencapai gelar Sarjana Teknik (S-1), 

Universitas Mercu Buana. 

Mengingat masih terbatasnya kemampuan dan pengetahuan penulis, maka 

penulis menyadari sekali bahwa dalam penyusunan Tugas Akhir ini masih banyak 

kekurangan-kekurangan didalamnya. Penulis juga mengharapkan adanya suatu 

saran dan kritik yang bersifat membangun dari para pembaca untuk dapat 

dijadikan masukan dimasa yang akan datang. 

Dalam penyusunan Tugas Akhir ini, penulis banyak mendapatkan bantuan 

dari berbagai pihak, baik dalam pembuatan alat, penyajian isi, maupun teknis 

penulisannya. Oleh karena itu pada kesempatan ini penulis ingin menyampaikan 

rasa terima kasih yang sebesar-besarnya kepada : 
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