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ABSTRAK

Odometer digital adalah alatukur yang digunakan untuk mengukur panjang
badan jalan. Odometer digital yang dirancang berfungsi agar memudahkan dalam
pembacaan. Nilai hasil pengukuran dengan menggunakan roda 8 cm dan encoder
diameter 4 cm, alat in idapat mengukur hingga 99.999 cm panjang jalan.
Odometer digital menggunakan encoder sensor jarak, dan LCD untuk
menampilkan hasil pengukuran. Atmega 8535 merupakan controller yang
digunakan, dengan menggunakan bahasa C dalam memprogramanya Odometer ini
dapat menampilkan hasil jarak jalan.

Pada proyek tugas akhir ini akan dirancang sebuah odometer penghitung
jarak dan Perancangan odometer ini meliputi perancangan perangkat elektronik,
perancangan mekanik dan perancangan perangkat lunak (software). Sebagai
pengendali utama odometer digunakan mikrokontroller ATmega8535 yang
terhubung dengan Encoder dan LCD, Interface PC dengan mikrokontroller
menggunakan kabel downloader yang terhubungpada port paralel PC. Perangkat
lunak (software) yang digunakan adalah CodeVisionAVR 1.25.9 Standard dengan
bahasa pemrograman C.

Dari hasil pengujian dengan percobaan berkali-kali berjarak 5 meter
sampai 10 meter, dalam setiap putaran roda berjarak 1 meter adalah 4 putaran
roda dan 4 lubang encoder. Hasil pengukuran dapat ditampilkan pada LCD jarak
yang sudah ditempuh oleh odometer tersebut, Secara keseluruhan, kesalahan
pengukuran 0 %.

Keyword :Encoder, LCD, Atmega 8535, PemogramanBahasa C.
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