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ABSTRAK

Perkembangan robot saat ini berkembang sangat, gesatak industri-industri
yang memproduksi robot-robot mainan dengan berbpgms yang dapat dikjadikan
sebagai hobi oleh konsumennya. Robot-robot yaragliélign hobi biasanya mempunyai
bentuk-bentuk yang unik, seperti yang menyerupaiusia, binatang, maupun kendaraan
yang sering digunakan oleh manusia.

Robot-robot tersebut diprogram sehingga berfungsua dengan bentuk dari
robot tersebut. Tugas akhir ini merancang sebugtersirobot majemuk , dimana setiap
robot berbentuk menyerupai kendaraan yang dapaginmardan menerima data. Apabila
robot master mendeteksi suatu benda maka roboemasngirim data ke robot slave
dan memerintahkan untuk mendorong benda terselmielaB selesai, robot slave
mengirim data ke robot master dan memerintahkamkuberjalan kembali. Robot
tersebut adalah robot majemuk berbasis MicrocdetrddTMega 8535. Setiap robot
dilengkapi dengan radio frekuensi, motor servo, dadan robot. Radio frekuensi
digunakan untuk komunikasi pada kedua robot, sddangiotor servo digunakan untuk
mendorong benda, dan badan robot digunakan untmlopaag keseluruhan dari sistim
radio frekuensi dan motor servo.

Dari beberapa percobaan yang diketahui, setiaptrbbdungsi dengan baik,
komunikasi antar robot juga berfungsi dengan bi&i& keadaan robot jaraknya tidak
lebih dari sepuluh meter.

Kata kunci: RF 434, Line Tracker System, dan M&ervo.
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