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Daftar Istilah

VSLAM (Visual Simultaneous Localization and Mapping)

merupakan suatu teknik yang digunakan oleh mobile robot untuk membangun peta dari

daerah yang sedang dijelajahi, dimana daerah tersebut tidak diketahui bentuk medannya

sebelumnya.

robot benchtop

robot benchtop digunakan untuk memindahkan sampel biologis atau kimiawi antar perangkat

seperti inkubator, berupa pemegang dan pembaca cairan.

biomimikri

merupakan bidang yang berhubungan dengan desain dan pengembangan produk yang

terinspirasi oleh alam.

Flying Robot

yaitu robot yang mampu terbang, robot ini menyerupai pesawat model yang deprogram

khusus untuk memonitor keadaan di tanah dari atas, dan juga untuk meneruskan komunikasi.

Opperational Amplifier

atau yang biasa disebut op-amp merupakan suatu jenis penguat elektronika dengan sambatan

(bahasa Inggris: coupling) arus searah yang memiliki bati (faktor penguatan atau dalam

bahasa Inggris: gain) sangat besar dengan dua masukan dan satu keluaran
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voltage comparator

Voltage comparator merupakan salah satu aplikasi rangkaian op-amp yang membandingkan

2 (dua) buah tegangan untuk menghasilkan suatu nilai logic “HIGH” atau “LOW”.

driver

adalah istilah teknologi informasi yang mengacu kepada komponen perangkat lunak yang

mengizinkan sebuah sistem komputer untuk berkomunikasi dengan sebuah perangkat keras.

Sebagian besar perangkat keras, tidak akan dapat berjalan atau sama sekali tidak dapat

berjalan tanpa driver yang cocok yang terinstal di dalam sistem operasi.

downloader

adalah suatu rangkaian yang menghubungkan sebuah PC dengan mikrokontroller yang

bekerja sebagai tempat pengunduhan program ke mikrokontroller.

variable resistor

Variable Resistor adalah komponen elektronika  yang memiliki hambatan  dapat diubah-ubah

dengan memutar, menggeser atau mengetrimnya.

retroreflektif

pemantulan cahaya dari pemancar ke dalam sensor

download

download merupakan suatu proses pengunduhan program dari codevision PC ke dalam

sebuah mikrokontroller di bantu oleh downloader
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Daftar Singkatan

VSLAM : Visual Simultaneous Localization and Mapping

ADC : Analog to digital converter

LDR : Light Dependent Resistors

AVR : Alf, Vegard and RISC / Advance Versatile Risc

DC : Direct Current

LCD : Liquid Crystal Display

LED : Light Emitting Diode

Op-Amp : Opperational Amplifier

IC : Integrated circuit

GND : Ground

RAM : Random Access Memory

ROM : Read Only Memory

RISC : Reduce Instruction Set Computing

CISC : Complex Instruction Set Computing

I/O : Input/Output

CPU : Central Processing Unit

SRAM : Static Random Access Memory

SPI : Serial Peripheral Interface

EEPROM : Electrically Erasable Programmable Read-Only Memory

USART : Universal Synchronous Asynchronous Receiver Transmitter

USB : Universal Serial Bus


