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Simbol    Keterangan                 Satuan                               

F      Gaya        N 

Ra/Rb   Gaya reaksi       N 

σ    Tegangan normal      N 

σb  Tegangan bengkok    N/mm2 

σb ijin  Tegangan bengkok yang diijinkan  N/mm2 

σv  Tegangan ideal                          N/mm2 

σd       Tegangan tekan                          N/mm2      

Mb     Momen bengkok               Nmm 

Mt   Momen puntir       N 

Wb   Momen tahanan terhadap bengkok    mm 3  

Wt   Momen tahanan terhadap puntir    mm 3  

σB   Batas patah     N/mm2 

schσ    Batas Tegangan Ulang             N/mm2 

L               Panjang                  mm 

d  Diameter       mm 

dk  Diameter Sementara      mm 

E  Modulus Elastisitas                                            - 

n     Putaran tiap menit      rpm 
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A  Luas penampang                  mm2 

W   Load parallel to srew        lb 

R    Jari-jari        mm 

T    Torque          lb 

Rm   Radius ulir         in 

Rc    Radius kollar ulir        in 

f    Koefisien gesek         -  

fc    Koeficien collar                                                   - 

Lr   Panjang sabuk        mm 

Bz   Frekuensi tekuk dari sabuk      S-1 
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