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C         : Jarak Sumbu Poros      (mm) 

N        : Putaran Motor      (rpm) 

P         : Daya Mesin       (kW) 

T        : Torsi motor       (N.m) 

W      : Berat kendaraan      (N) 

Z 1: Jumlah gigi sprocket kecil     (-) 

Z 2     : Jumlah gigi sprocket besar     (-) 
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B      : Jarak pembebanan dg pusat perputaran                                   (m) 

LP         : Panjang Rantai 

HP       : Horse Power 

V         : Kecepatan 

M         : Beban 

Hp       : horse power 

T          : Tegangan 


