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KATA PENGANTAR

Dengan mengucapkan puji syukur kehadirat Allah SWT yang telah
memberikan rahmat dan hidayah-Nya. Sehingga penulis dapat menyelesaikan laporan
Kuliah Kerja Praktek ini. Penulis melakukan kuliah kerja praktek ini di PT PRIMA
BUANA INTERNUSA Divisi Lift yang merupakan suatu kebanggan tersendiri bagi
penulis apabila karya tulis ini dapat dibaca dan dimanfaatkan untuk menambah
pengetahuan pembaca.

Laporan Keja Praktek ini disusun untuk memenuhi slah satu syarat dalam
menyelesaikan pendidikan program studi Sarjana (S1) Fakultas Teknik Elektro
jurusan Elektro di Universitas Mercu Buana, Jakarta.

Pada kesempatan ini penulis mengucapkan terima kasih yang sebesar-
besarnya kepada pihak yang telah membantu dalam penyusunan laporan Kuliah Kerja
Praktek ini terutama kepada :

1. Orang tua penulis tercinta yang senantiasa selalu memberikan semangat dan
dukungan.

2. Bapak Ir. Yudhi Gunardi, MT, selaku Koordinator Kerja Praktek dan Ketua
Jurusan Teknik Elektro Universitas Mercu Buana

3. Bapak Ir. Badaruddin, selaku dosen pembimbing Laporan Kerja Praktek

4. Bapak Rico Gautama, selaku Supervisor PT PRIMA BUANA INTERNUSA
Divisi Lift yang telah memberikan kesempatan untuk penulis untuk
melakukan Kerja Praktek.

5. Bapak Joe Buki dan Untung Wahono selaku Operasional Manager dan
Supervisor PT PRIMA BUANA INTERNUSA Divisi Lift.

6. Bapak Ahmad Fauzi selaku pembimbing Kerja Praktek di PT PRIMA
BUANA INTERNUSA Divisi Lift.

7. Semua staff Divisi Lift yang telah banyak membantu penulis dalam

pelaksanaan Kerja Praktek ini.
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8. Dede Sukindar dan Podang Trikaloko yang telah memberikan tempat kepada
penulis dalam penyusunan Laporan Kerja Praktek ini

9. Rekan dan sahabat mahasiswa Teknik Elektro Universitas Mercu Buana

Penulis menyadari bahwa masih banyak kekurangan dari Laporan ini, baik
dari materi maupun teknik penyajiannya. Melihat kurangnya pengetahuan dan
pengalaman penulis. Oleh karena itu, kritik dan saran yang membangun sangat
penulis harapkan. Semoga amal baik mereka yang telah membantu dalam
menyelesaikan Laporan kerja Praktek ini mendapatkan balasan dari Allah SWT.

Akhirnya dengan selalu memohon ridho Allah SWT, penulis mengharapkan
semoga Laporan Kerja Praktek ini dapat memberikan sumbangan pengetahuan dan

bermanfaat bagi kita semua.

Jakarta, 28 Juli 2013

Penulis
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