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NOMENKLATUR 
[DAFTAR NOTASI] 

 
 

A  : Luas       [ mm2 ] 

d : Diameter batang torak     [ mm ] 

D : Diameter silinder injeksi dan Diameter Aktuator [ mm ] 

F  : Gaya       [ N ] 

Fg : Gaya gesek       [ N ] 

Ftot : Gaya total      [ N ] 

g : percepatan gravitasi     [ m/s2 ] 

H : Panjang langkah silinder     [ mm ] 

m : Massa benda      [ kg ] 

n : Jumlah o-ring 

P  : Tekanan       [N/mm2 = Pa] 

Q  : Debit udara yang dibutuhkan     [mm3/minute] 

r : Jari-jari silinder      [ mm ] 

Rr : Gaya gesek (3-20 % dari gaya terhitung)   [ N ] 

t : Tinggi silinder      [ mm ] 

V : Volume       [ mm3 ] 

W : Berat benda      [ N ] 

 : Massa jenis      [kg/m3=g/dm3] 

µ : Koefisien gesekan (0.15 – 2) 

 

 


