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KATA PENGANTAR 

 

Puji dan syukur tidak lupa kami panjatkan kehadirat Allah SWT, tuhan 

yang maha pengasih lagi maha penyayang.Shalawat dan salam semoga 

disampaikan kepada para nabi kita, khususnya  nabi Muhammad SAW. Sekali 

lagi kami bersyukur ke hadirat Allah SWT karena dengan rahmatnya jualah kami 

dapat menyelesaikan laporan tugas akhirini yang berjudul “Perancangan Sistem 

Kemudi Gokart Dengan Mesin Yamaha Crypton 200cc”. Tanpa kasih sayang-

Nya, kami tidak dapat menyelesaikan laporan tugas akhir ini dengan baik.Laporan 

ini diajukan untuk memenuhisalah satu tugas mata kuliah “Tugas 

Akhir”Universitas Mercu Buana. 

Laporan ini terdiri dari empat bab, yaitu bab 1 pendahuluan, bab 2 

landasan teori, bab 3 metode penelitian dan bab terakhir adalah penutup yang 

berisi kesimpulan dan saran. 

Kami menyadari bahwa dalam laporan ini masih terdapat banyak 

kekurangan. Oleh karenaitu, semuakritik dan saran dari pembaca sangat 

diharapkan untuk penyempurnaannya. Semogalaporan ini dapat bermanfaat 

khususnya bagi penulis sendiri dan umumnya bagi para pembaca. 
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