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KATA PENGANTAR

Alhamdulillahirobbil’alamiin, puji syukur penulis panjatkan kehadirat Allah SWT
yang telah melimpahkan rahmat, ridho dan inayah-Nya yang luas, sehingga penulis
dapat menyelesaikan laporan Tugas Akhir.

Laporan Tugas Akhir ini berjudul “Robot Pemadam Api Yang Berkomunikasi
Dengan Trigger Robot A(Transmitter) Dengan Bluetooth” Laporan Tugas Akhir ini
untuk melengkapi satu syarat agar lulus dan memperoleh gelar Sarjana Strata 1 (S1)
pada program studi Teknik Informatika.

Penulisan laporan Tugas Akhir ini dapat terwujud karena adanya motivasi dan
bantuan dari berbagai pihak. Oleh karena itu penulis mengucapkan terima kasih
kepada :

1. Kedua orang tua, Istri, Anak, Sahabat, Keluarga penulis yang telah memberikan
motivasi, dukungan, serta do’a dan kasih sayang terbaik.

2. Bapak Tri Daryanto, S.Kom,. MT. selaku dosen pembimbing dan selaku Ketua
Program Studi Teknik Informatika, Universitas Mercu Buana , yang sabar dan
tidak lelah memberikan bimbingan, saran, ide maupun kritik kepada penulis,
sejak awal penelitian hingga selesainya penulisan skripsi.

3. Bapak Sabar Rudianto, M.Kom. selaku Koordinator Tugas Akhir Jurusan Teknik
Informatika.

4. Seluruh dosen dan staf akademis program S-1 Teknik Informatika yang telah
membantu penulis selama menempuh pendidikan di Universitas Mercu Buana.

5. Seluruh teman-teman angkatan XIV, Teknik Informatika Universitas Mercu
Buana, Jakarta juga rekan lainnya yang tidak bisa penulis sebutkan satu persatu,
yang telah banyak membantu penulis di setiap kesempatan.

Penulis menyadari bahwa laporan Tugas Akhir ini masih jauh dari sempurna.

Untuk itu, dengan segala kerendahan hati, penulis mohon maaf atas segala

kekurangan dan keterbatasan dalam penulisan laporan skripsi ini.
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Semoga laporan tugas akhir ini dapat memberikan manfaat khususnya bagi

penulis, pembaca dan pihak-pihak yang berkepentingan.

Jakarta, 20 Juni 2014

Penulis
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