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: Tegangan tarik (N/mm?)

: Gaya tarik (N)

: Tegangan tekan (N/mm?)

: Luas penampang (mm?)

: Tegangan bengkok (N/mm?)

: Momen Bengkok (Nmm)

: Tegangan geser (N/mm?)

: Gaya Geser (N)

: Tegangan puntir (N/mm?)

: Momen puntir (Nmm)

: Momen tahanan puntir (mm")

: Daya motor (satuan W)

: Gaya gesek maksimum yang terjadi (N)
: Kecepatan maksimum yang terjadi (m/s)
: Gaya normal (N)

: Koefisien gesek bahan

: Diameter lingkar jarak bagi (pada tabel, mm)
: Daya yang akan ditransmisikan (W)

: Putaran poros motor penggerak (rpm)

: Putaran poros mesin/alat (rpm)

: Perbandingan putaran (n1/n2)

: Jarak antar sumbu poros (mm)

: Beban Lentur (N.mm atau kg.mm)

: Tegangan geser yang diijinkan (N/mm?)
: Beban (N)

: Luas pengelasan (mm?)

: Panjang Pengelasan (mm)

: Kaki las (mm)

: Yield strength (N/mm?)
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: Safety factor

: Beban eksentrik (N)

: Beban Rencana (N)

: Faktor koreksi

: Jumlah baut (pcs)

: Beban tarik pada baut yang ke n (N)

: Beban baut setiap satuan jarak (N/mm)

. Jarak baut yang ke n ke titik berat sambungan (mm)
: Diameter baut (mm)

: Speed motor (Rpm)

: Frekuensi (Hz)

: Kutub motor (pole)

. Tegangan luluh material (N/m?)

: Tegangan yang terjadi awal kerusakan/kegagalan (N/m?)

: Faktor keamanan
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