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ABSTRAK 

 

Crane merupakan alat angkat yang dapat digunakan untuk memindahkan benda 

secara vertikal maupun horisontal. Crane menggunakan satu atau lebih mesin sederhana, 

seperti hoist untuk menciptakan keunggulan mekanis dan dengan demikian 

memindahkan beban diluar kemampuan normal manusia. 

Ada beberapa macam industrial crane, diantaranya adalah overhead crane (single 

maupun double girder), gantry crane, jib crane dan monorail crane. Komponen dari 

crane yang berfungsi untuk mengangkat beban adalah hoist. Hoist ada dua macam 

berdasarkan media angkatnya, yaitu chain hoist dan wire rope hoist. Baik chain maupun 

wire rope hoist umumnya digerakkan oleh motor listrik. Adapun untuk crane control ada 

dua macam, yaitu direct-on-line control (DOL) dan variable speed drive control (VSD). 

Masing-masing model memilki kelebihan baik secara teknis maupun komersial. 

Pada saat bekerja mengangkat maupun menurunkan beban, motor hoist yang 

bekerja. Pada saat beban berhenti dari proses pengangkatan maupun penurunan, 

sementara belum menyentuh titik tumpuannya, maka yang menahan beban tersebut 

adalah hoisting brake. Umumnya hoisting brake yang banyak digunakan adalah model 

electromagnetic brake. Di dalam electromagnetic brake terdapat brake lining/kampas 

rem. Lifetime dari brake lining tersebut dipengaruhi oleh load spectrum/variasi 

pembebanan dan model control yang digunakan. 

 

Kata kunci: industrial crane control, direct-on-line, variable speed drive, brake, 

electromagnetic hoisting brake, brake lining. 
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